LABORATOR AHP - CIRCUITE HIDRAULICE

Masurarea debitului pompelor

Obiectiv:
- aplicatia propune masurarea debitului pompei cu roti dintate 7, plasata pe standul experimental.

Componenta standului experimental:
1 - rezervor
4 - robinet sferic (de ocolire a ventilului limitator de presiune)
5 - ventil limitator de presiune
6 - manometru
7 - pompa cu volum unitar fix
8 - motor electric pentru actionarea pompei
16 - debitmetru
28 - filtru de retur

Circuite hidraulice regenerative

In vederea realizarii unor iesiri rapide ale pistoanelor motoarelor cu tija unilaterald (diferentiala) si
pentru a face economie de debit (de putere) se folosesc circuitele regenerative (diferentiale). Acestea
presupun ca in timpul iesirii pistonului, una din camerele motorului sa functioneze ca si o pompa debitand

ulei 1n circuitul de alimentare al camerei opuse.
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Circuit hidraulic regenerativ - varianta 1
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Circuit hidraulic regenerativ - varianta 2

Sincronizarea miscadrii motoarelor hidraulice liniare

Aplicatia propune realizarea unui circuit hidraulic in care tijele (pistoanele) motoarelor hidraulice
liniare 22 si 24 sd se miste sincron, adicd sa atingd in acelasi timp punctul final la extindere si initial la
retragere (capetele de cursd). Sincronizarea miscarii motoarelor este utilizatd atunci cand cilindrii

hidraulici trebuie sd ajunga in aceeasi pozitie, sa se miste cu aceeasi viteza in acelasi timp.
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Circuit pentru sincronizarea miscarii cilindrilor hidraulici



Decelerarea miscarii motoarelor hidraulice liniare

Aplicatia propune realizarea unui circuit hidraulic in care miscarea tijei motorului hidraulic liniar
este decelerata pe o portiune a cursei sale. Acest tip de circuit reprezintd o metoda de reducere a ciclurilor
de lucru a masinilor, 1n situatia in care sarcina de lucru efectiva a motorului hidraulic are loc spre capatul

cursei, iar in rest acesta trebuie sa se retraga cu viteza ridicata.
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Circuit pentru decelerarea migcarii cilindrilor hidraulici



Functionarea succesiva a motoarelor hidraulice

Circuitele hidraulice de acest gen se bazeaza pe utilizarea ventilelor de cuplare (de succesiune) si

pot asigura miscarea succesiva, dupa o ordine prestabilitd a motoarelor hidraulice liniare si rotative.
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Circuit hidraulic pentru asigurarea functionarii succesive a doua motoare hidraulice liniare



Contrabalansarea miscarii motoarelor hidraulice liniare

Aplicatia propune realizarea unui circuit hidraulic care sd prevind cdderea liberd a unui motor
hidraulic liniar pozitionat vertical, sub actiunea sarcinilor externe. In acest scop sarcina motorului trebuie
contrabalansatd utilizind un ventil de succesiune. Pistonul cilindrului nu poate cobori pana céand

presiunea indicatd de manometrul 17 nu ajunge la presiunea reglata.
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Circuit pentru contrabalansarea miscarii cilindrilor hidraulici



Reglarea vitezei (turatiei) motoarelor hidraulice

Reglarea vitezei de deplasare a motoarelor liniare sau a frecventei de rotatie (turatiei) motoarelor
rotative se poate realiza prin dozarea debitului de alimentare a acestora cu ajutorul ventilelor pentru

reglarea debitului, drosele sau ventile regulatoare de debit.
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Circuit hidraulic pentru reglarea vitezei motoarelor hidraulice liniare
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Circuit hidraulic pentru reglarea turatiei motoarelor hidraulice rotative



